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e Rdéwnanie w dziedzinie czasu
y(t) = Ku(?)

e Transmitancja

e Transmiancja widmowa

o Przykfad: G(s) =2
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Bode Diagram
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Nyquist Diagram
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@ Réwnanie rézniczkowe

dy(t
70 4 y0) = Kut)
dt
@ Transmitancja
K
Gls) = 14+Ts
@ Transmitancja widmowa
_ K
C) = T T

@ Przyktad: zbiornik zasilany ciecza o swobodnym wyptywie
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Bode Diagram
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Nyquist Diagram
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@ Réwnanie rézniczkowe

d?y(t dy(t
1Y 1) Y 4 ) = Ku()
dt dt
@ Transmitancja
K
G(s) =

(14+T1s)(1 + Tps)
@ Transmitancja widmowa

K
(1+ jThw)(1 + jTow)

G(jw) =

@ Przyktad: dwa zbiorniki potaczone ze sobg, ciecz wptywa do
pierwszego zbiornika i swobodnie wyptywa z drugiego
zbiornika
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Bode Diagram
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Nyquist Diagram
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@ Roéwnanie rézniczkowe

d
T2 £)+%ﬂll+()1mm
gdzie T' — stata czasowa, £ — wspdtczynnik ttumiennosci,
K — wzmocnienie
@ Transmitancja
K

G0s) = Togz oeTs 11

@ Transmitancja widmowa

K

Glw) = 1—T?w? + j26Tw

@ Przyktad: uktad obrotowy
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Przyk’rad: G(S) = m
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Bode Diagram
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Nyquist Diagram
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@ Roéwnanie rézniczkowe

ot = 7,240
gdzie T, — stata czasowa
@ Transmitancja
G(s) =Tys
@ Transmitancja widmowa
G(jw) = jTaw

@ Przyktad: G(s) = 2s
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Nyquist Diagram
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@ Roéwnanie rézniczkowe

dt
gdzie T; — stata czasowa
@ Transmitancja
K
G =
(5) =75
@ Transmitancja widmowa
K
Gliw) = —i
(w) =iz

2
@ Przyktad: G(s) = 01ls



Bode Diagram
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Nyquist Diagram
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@ Roéwnanie rézniczkowe

y(t) = u(t — To)
gdzie T' — stata czasowa

@ Transmitancja
G(s) = e 10

@ Transmitancja widmowa

G(s) = e w0

@ Przyktad: transport substancji



Przykfad: G(s) = =019
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Nyquist Diagram
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@ Roéwnanie rézniczkowe

Tddigt) + d?il—g) = Ku(t)

gdzie T' — stata czasowa

@ Transmitancja

K
Gls) = s(Ts+1)
@ Transmitancja widmowa
—KTw — jK
Gls) = T2W3 —w

@ Przyktad: zlinearyzowany model silnika pradu statego



Przyktad: G(s) = m
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Bode Diagram
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@ Roéwnanie rézniczkowe

le(’i—f) byt = K

du(t)
dt

gdzie T' — stata czasowa

@ Transmitancja

@ Transmitancja widmowa

Kuw? + jKw
Gls) = —Toe

@ Przyktad: model transformatora w biegu jatowym



Przyktad: G(s) = Ofﬁ
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