Automatyka i Robotyka I rok
Analiza matematyczna - lista 2

1. Obliczy¢

a) sin g,

b) cos(—2),

c) tg 2,

d) ctg(—in).

2. Wiadomo, ze a € (3, m) oraz sina = % Obliczy¢ wartos$é po-
zostatych funkcji trygonometrycznych kata a.

3. Rozwiaz rownania

1

a) sin3r = —3,

b) tg(z +3) = 1.

4. Wykazaé¢ tozsamosci

a) 2cos’(§ —a) = 1+ sin2a,

b) sinatcosa __ 1+tga+tg2a—|—tg3adla0z7ﬁ%+k‘ﬂ

cos3 «

5. Wyrazié¢ sin® o oraz cos? a przy pomocy tg a.

6. Niech t = tg 5. Wykazac, ze

2t _1-2
14127 CoOSx = 13-

sino =

7. Rozwiaza¢ rownania
a) ctgx - cosx + 1 = cosx + ctgx,
b) sin 3z = cos 2z,
c) ctgx = 3tgx,

d) sinz + v3cosz = 1,



e) 2cos’x —5cosx +2 = 0.

8. Naszkicowaé wykresy funkcji
a) y = sin 2z,
b) y = cos(z + ),
c)y=tgx-ctgx,
d) y =sinz + cos z,

e) y = sin’z.
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