
Automatyka i Robotyka I rok
Analiza matematyczna - lista 1

1. Oblicz (lub zapisz w najprostszej postaci) :

a) 2
5·27
210 ,

b) (3
√
3)3 · ( 1√

3
)−3,

c) 8
2
3 ,

d) 39 : 93,

e) 6
√
173,

f) log2 32,

g) log4 8,

h) log3
1
9 ,

i) log5 125
√
5,

j) log6 4 + log6 9,

k) log3 5 · log5 9,

l) 2log2 7,

ł) log3 3
15.

2. Przekształcając wykres funkcji y = 2x, naszkicuj wykresy funk-
cji

a) y = (12)
x,

b) y = 2|x|,

c) y = 8 · 2x,

d) y = |2x − 1|.

3. Przekształcając wykres funkcji y = log2 x, naszkicuj wykresy
funkcji

a) y = log 1
2
x,

b) y = log2 4x,

c) y = log2(−x),

d) y = log2 x
2.
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4. Rozwiąż równania i nierówności

a) 4x+2 = 0, 25,

b) 2x · 8x = 4,

c) 3x+2 = 94−x,

d) 5x < 625,

e) 0, 3x ­ 1,

f) 81+x ¬ 26x,

g) 2x + 21−x < 3,

h) 3
x
x+1 >

√
3,

i) log2 x = 7,

j) log x = −1,

k) log√3 x = −6,

l) log2(x+ 1) = log2(x
2 − 1),

ł) log(3x+ 2) + log(x+ 2) = log(7x+ 6),

m) log(log x) = 1,

n) log5(5− x) < −1,

o) log 1
4
x > 2,

p) logx 2 > 4.

5. Rozwiązać układy równań

a) {
x+ y = 7
2x + 2y = 24

b) {
3x · 4y = 108
4x · 3y = 192

c) 
x · y2 · z3 = 2
x2 · y3 · z4 = 4
x2 · y · z = 2
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