Szczegoélowy plan zajec¢ — Diagnostyka techniczna w automatyce

Wyktad

W1 — Podstawowe
pojecia i definicje.
Omowienie struktury
wykladu

W2- Redundancja
analityczna, a
redundancja sprzetowa

Modele globalne

Modele lokalne

Kontrola relacji migdzy zmiennymi

kontrola sygnalow sprzezen zwrotnych

kontrola relacji miedzy warto$ciami zmiennych
kontrola zwigzkow statystycznych miedzy zmiennym

W3- Metody detekcji
uszkodzen dla uktadow
liniowych

Metody lokalne i globalne
e Diagnostyka oparta 0 model

W4- Metody lokalizacji
uszkodzen: uklad
dedykowany i uogélniony

e NiepewnoS$ci pomiarowe
e Modele do lokalizacji uszkodzen i rozpoznawania
stanOw obiektu

WS5- Projektowania e Sytuacja decyzyjna, fazy procesu decyzyjnego
progow decyzyjnych: e Ryzyko i jego ocena
statych 1 adaptacyjnych e Obiekt i jego identyfikacja
e Konieczno$¢ i zakres podejmowanych decyzji
e Klasyczne podejscie do podejmowania decyzji
e Statystyczne podejmowanie decyzji
e Uklady adaptacyjne
W6- Obserwatory stanu w e Obserwatory stanu

diagnostyce uszkodzen

e Detekcja uszkodzenia z wykorzystaniem obserwatorow
e Klasyfikacja/ocena residuéw

e Algorytmy klasyfikacyjne oparte o analize statystyczng
e Algorytmy bazujace na podejSciu geometrycznym

W?7- Sztuczna
inteligencja w
diagnostyce uszkodzen

Algorytmy wykorzystujace metody sztucznej inteligencji
Systemy rozmyte

Sztuczne sieci neuronowe

System detekcji uszkodzen z wykorzystujacy metody sztuczne;j
inteligencji

W8- Lokalizacja
uszkodzen z
zastosowaniem
obserwatorow stanu

Lokalizacja uszkodzen

Klasyfikacja metod lokalizacji uszkodzen ze wzgledu na
sposob zapisu relacji uszkodzenia- symptomy

— Redudancja Kz N

— Funkcje logiczne

— Reguly typu If-then

— Grafy

— Grafy

— Binarna macierz diagnostyczna




— System informacyjny

— Obszary w przestrzeni sygnatow diagnostycznych
przyporzadkowane uszkodzeniom

— Sztuczne sieci neuronowe

— Rozmyte sieci neuronowe

WO- Diagnostyka
procesow — przyktady
praktyczne

Laboratoria

Laboratorium

L1- Generowanie
residuum z zastosowaniem
modeli analitycznych

L2- Obserwatory stanu w
detekcji uszkodzen

L3- Obserwatory stanu w
lokalizacji uszkodzen

L4- Dobieranie statego 1
adaptacyjnego progu
decyzyjnego

L5- Projektowanie
uktadow diagnostycznych
zZ zastosowaniem
sztucznych sieci
neuronowych

L6- Projektowanie
uktadow diagnostycznych
z zastosowaniem logiki
rozmytej

L7 — Projektowanie
systemu diagnostycznego
dla uktadu dwoch
zbiornikow

L8 — Projektowanie
uktadu diagnostycznego
dla silnika pradu stalego

L9 — Projektowanie
uktadu diagnostycznego
dla silnika pradu
zmiennego




